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Navman Fischfinder sind standardmafig auf die Einheiten FuB3, °F (Fahrenheit) und Knoten
eingestellt. Hinweise zur Anderung der Einheiten sind unter Abschnitt 4-2 in diesem Handbuch zu
finden.
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Der Eigentimer allein ist verantwortlich fiir den korrekten Einbau der Anlage, die
ordnungsgeméaBe Anwendung und die betriebliche Sicherheit.

Der Benutzer dieses Produktes ist allein verantwortlich fiir eine sichere Bootsfiihrung.
NAVMAN NZ LIMITED LEHNT JEDE VERANTWORTUNG FUR SCHADEN; UNFALLE ODER
GESETZESWIDRIGE ANWENDUNGEN AB, DIE IM ZUSAMMENHANG MIT DER NUTZUNG DIESES
PRODUKTES STEHEN.

Leitsprache: Diese Erklarung, alle Bedienungsanleitungen, Benutzerhandbiicher und sonstigen
Informationen zum Produkt werden unter Umsténden in eine andere Sprache Ubersetzt

bzw. wurden bereits libersetzt. Bei etwaigen Widerspriichlichkeiten in der Ubersetzung der
Dokumentation ist die englische Originalfassung die offizielle Version der Dokumentation.
In diesem Handbuch wird der FISH 4430/4431 gemdl3 dem Stand zum Zeitpunkt des Drucks
beschrieben. Navman NZ Limited behidilt sich das Recht vor, die Technischen Daten ohne
Vorankiindigung zu dndern.

Copyright © 2002 Navman NZ Limited, Neuseeland. Alle Rechte vorbehalten. Navman ist eine
eingetragene Marke der Navman NZ Limited.
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Vielen Dank, dass Sie sich fir einen Navman
Fischfinder entschlossen haben. Um den
groBtmoglichen Nutzen aus diesem Gerat
ziehen zu kdénnen, sollte dieses Handbuch
vor der Installation und Inbetriebnahme
aufmerksam gelesen werden.

In diesem Handbuch wird sowohl die
Installation als auch der Betrieb des FISH
4430/4431 beschrieben.

Der Navman Fischfinder
Der FISH 4430/4431 ist ein Ultraschall-
Fischfinder mit einer vierstufigen Grauskala.
Er verfligt Uber eine leistungsstarke Software,
einen groB3en Bildschirm mit hoher Auflésung
und Zoom-Funktion sowie eine Auswahl an
Fischsymbolen. Der Fish 4431 misst auch die
Boots-Geschwindigkeit und hat zwei Distanz-
Zahler (Teil- und Gesamt-Distanz).

Ein komplett installierter FISH 4430/4431
besteht aus zwei Teilen:
- Dem Geber, der am Rumpf befestigt wird.
- Der Display-Einheit.
Der Geber erzeugt einen Ultraschallimpuls
(ein fiir das menschliche Ohr nicht hérbarer
Ton), der sich kegelférmig nach unten bis auf
den Grund ausbreitet. Trifft der Impuls auf ein
Objekt, wie beispielsweise einen Fisch oder
den Grund, wird ein Teil des Impulses zurtick
nach oben zum Boot reflektiert und vom Geber
empfangen. Die Tiefe eines Objekts kann aus
der Zeitdifferenz zwischen Impuls-Aussendung
und Empfang des Echos berechnet werden.
Der Navman FISH 4430/4431 zeigt je nach
Wasserklarheit und Art des Gebers den Grund
in bis zu 180 m (600 Fuf) Tiefe an.

Die unterschiedlichen Echostérken sind auf
zahlreiche Griinde zurilickzufiihren. Gro3ere
Fische und Fische, die sich direkt unter dem
Geber befinden, wo der Impuls am starksten
ist, erzeugen in der Regel ein starkeres Echo.
Echos aus tieferem oder tribem Wasser werden
schwécher empfangen, wie auch Echos von
einem Objekt, das nur vom Kegelrand erfasst
wird, wo der Impuls am schwachsten ist.

Tribes Wasser zerstreut den Ultraschallimpuls
und erschwert die “Sicht”. Tribheit kann durch
Luftblasen im Wasser (z. B. durch das Kielwasser
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eines anderen Boots) oder durch Schlamm im
Wasser erzeugt werden.

Wichtig

Um beste Ergebnisse mit dem Fischfinder
zu erzielen, ist es wichtig, den Geber an

der richtigen Stelle zu installieren. Dazu
sollten die Anweisungen im Geber-
Installationshandbuch genauestens befolgt
werden.

Alle Fischfinder der Navman 4000 Serie

sind mit der neuen firmeneigenen SBN-
Technologie fiir die Echosignalverarbeitung
zur Signalverbesserung, Grunderkennung und
Geréauschfilterung ausgestattet. Bei der SBN-
Technologie werden mittels neuester digitaler
adaptiver Filteralgorithmen alle reflektierten
Signale verstarkt. Gleichzeitig sorgt die SBN-
Technologie fiir aktive Gerduschminderung, um
so Stoérungen abzuweisen, die von Fischfindern
héufig mit einem wahren Echo verwechselt
werden kénnen. Mit Hilfe der SBN-Technologie
kann der FISH 4430/4431 die Reflektionen

eines jeden Impulses analysieren, falsche Echos
herausfiltern und die Objekte im Wasser unter
dem Boot anzeigen.

Die vier Grauskalastufen erleichtern

es dem Benutzer, Objekte und die
Grundbeschaffenheit unter dem Boot zu
erkennen.

Navigationsunterstiitzung
Der FISH 4430/4431 kann zum Ausmachen
sowohl von Fischen als auch von anderen
Objekten auf dem Gewassergrund, wie
beispielsweise Riffen oder Wracks verwendet
werden. So konnen mit Hilfe des Fischfinders
besonders begehrte Fischgriinde anhand
des Profils des Grunds wiedererkannt
werden. Der Navman Fischfinder erméglicht
die Nachfiihrung der Tiefenkonturen
anhand von Karten und kann somit zur
Navigationsunterstiitzung verwendet werden.

WICHTIGER HINWEIS ZUR VERWENDUNG:

Es kann zwar jeder Fischfinder zur
Navigationsunterstiitzung verwendet werden,
jedoch ist die Genauigkeit von zahlreichen
Faktoren abhédngig, u. a. von der Position
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des Gebers. Es ist die Verantwortung des
Nutzers, die ordnungsgemafe Installation und
Benutzung des FISH 4430/4431 sicherzustellen.

Das Ausmachen von Fischen
Riffe, Wracks und Felsvorspriinge unter
Wasser ziehen in der Regel Fische an. Der
FISH 4430/4431 kann zur Ausmachung dieser
Orte verwendet werden. Daraufhin kann
durch mehrmaliges Hinwegfahren tber das
Objekt mit Hilfe des ZOOM-Bildschirms (siehe
Abschnitt 3-4) der Bereich nach Fisch abgesucht
werden. Bei Strémungen wird der Fisch meist
stromabwarts vom Objekt gefunden.

Beim Tiefseefischen mit dem FISH 4430/4431
kann ein rascher Temperaturumschwung auf
den Grenzbereich zwischen einer warmen
und einer kalten Stromung hinweisen.

Der Temperaturunterschied kann eine Art
Barriere darstellen, die Fische in der Regel
nicht durchschwimmen. In einem solchen
Fall befindet sich der Fisch daher entweder
auf der einen oder der anderen Seite des
Grenzbereichs.

2 Inbetriebnahme

Spannungs- und Geber-Anschluss
FISH 4430

Ein Ende desintegrierten Geber-/Netz-Kabels ist
mit einem 8-Pin Stecker versehen.

Diesen Stecker auf den Steckplatz der Display-
Riickseite schieben und mit dem Uberwurfring
festsetzen. Der Uberwurfring muss eindeutig
fest sitzen, um eine Wasserdichtigkeit sicher
zu stellen.

FISH 4431

Ein Ende des Netz-Kabels ist mit einem
schwarzen 8-Pin LT-Stecker versehen. Diesen
Stecker auf der Display-Riickseite auf den
unteren Steckplatz mit der schwarzen
Mutter schieben, und den Uberwurfring fest
aufsetzen. Der Uberwurfring muss eindeutig
fest sitzen, um eine Wasserdichtigkeit sicher
zu stellen. Ein Ende des Geber-Kabels ist

mit einem blauen 8-Pin LT-Stecker versehen.
Diesen Stecker auf der Display-Riickseite

auf den oberen Steckplatz mit der blauen
Mutter schieben, und den Uberwurfring fest
aufsetzen. Der Uberwurfring muss eindeutig
fest sitzen, um eine Wasserdichtigkeit sicher
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Reinigung und Wartung
Der FISH 4430/4431 ist mit einem feuchten
Tuch oder milden Reinigungsmittel zu
reinigen. Die Verwendung von Scheuermitteln
und Benzin oder anderen Losungsmitteln
vermeiden. Beim Rumpfstreichen stets den
Heckgeber abdecken oder abnehmen. Wenn
mit Antifouling Giber einen Durchbruchgeber
gestrichen wird, nur eine Schicht auftragen.
Beim Wiederanstrich des Gebers die
alte Antifouling-Farbe vorher vorsichtig
abschmirgeln.

Bei Nichtverwendung kann der FISH 4430/4431
entweder von der Montagehalterung
abgenommen und an einem sicheren,
trockenen und kiihlen Ort, wie beispielsweise
der Navman Tragetasche, gelagert werden
oder mit der mitgelieferten Sonnenabdeckung
sicher abgedeckt an der Montagehalterung
bleiben.

zu stellen. Ist der Geber nicht angeschlossen,
erscheint die Meldung “KEINEN GEBER
ERKANNT. SIMULATIONSMODUS?". Mit Hilfe der
> Taste JA, NIE oder NEIN auswdhlen (weitere
Hinweise zum Simulationsmodus sind im
folgenden Abschnitt zu finden). Durch Driicken
der M= Taste wird die Auswahl bestitigt und
der Startvorgang fortgesetzt.

Tastenbezeichnungen:
Cursor-Taste

A Taste
+ Verstarkungseinstellung

- Verstérkungseinstellung

Ein/Aus-Taste
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Erlduterung zu den in diesem Handbuch

verwendeten Begriffen Driicken und Halten:
Unter Driicken ist das Driicken einer Taste
fur weniger als eine Sekunde zu verstehen.

Unter Halten ist das Driicken und Halten
einer Taste fir mehr als eine Sekunde zu
verstehen.

Einschalten

Der Fischfinder wird durch Driicken der @
Taste eingeschaltet.

Hinweis: Ist die Einheit Auto-Power-verdrahtet
(siehe Abschnitt 5-4), schaltet sich der
Fischfinder automatisch ein, sobald die
Bootsziindung eingeschaltet wird.

Es erscheint eine kurze BegriiBungsmeldung
mit einigen grundlegenden
Produktinformationen, einschlieBlich der
Software-Version.

AnschlieBend zeigt der FISH 4430/4431
automatisch den zuletzt verwendeten
Bildschirm an.

Ausschalten
Der Fischfinder wird durch Driicken der @
. Taste ausgeschaltet. Es erscheint eine
Countdown-Meldung. Die @ Taste fir drei
Sekunden gedriickt halten, bis sich der
Fischfinder ausschaltet.
Hinweis: Bei Auto-Power-Verdrahtung (siehe
Abschnitt 5-4) kann der Fischfinder nur
ausgeschaltet werden, wenn die Bootsziindung
ausgeschaltet ist.

Auswahl der Sprache

Die aktuelle Spracheinstellung kann durch
Driicken der EMY Taste im HAUPTMENU
angezeigt werden.

2-1Simulationsmodus

Ein integrierter Simulator erméglicht es dem
Benutzer, den Umgang mit dem Fischfinder
bereits an Land zu lernen.
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Die Sprache kann auf folgende Weise gedndert
werden:

1. Die Einheit ausschalten.

2. Beiausgeschalteter Einheit die V Taste
heruntergedriickt halten.

3. Beigedrickter V Taste die Einheit
einschalten.

4. Daraufhin wird eine Liste der Sprachen
auf dem Bildschirm angezeigt. Die
gewdlnschte Sprache mit Hilfe der
A oder V Taste markieren und mit
der> Taste die Auswahl bestatigen.
Daraufhin setzt der Fischfinder den
Startvorgang fort.

Weitere Informationen sind in Abschnitt 4-8
zu finden.

Hintergrundbeleuchtung
Die Hintergrundbeleuchtung kann mit Hilfe
der @ Taste entsprechend den jeweiligen
Anforderungen eingestellt werden.

Die Balkenanzeige fiir die
Hintergrundbeleuchtung kann jederzeit
durch einmaliges Driicken der @ Taste
aufgerufen werden. Daraufhin erscheint diese
mit der aktuellen Einstellung unten auf dem
Bildschirm.

Die gewiinschte Hintergrundbeleuchtungsst
arke kann durch mehrmaliges Driicken der @
Taste eingestellt werden. Die Balkenanzeige
erlischt zwei Sekunden nach der letzten
Tastenbetdtigung.

Der Simulationsmodus wird durch die
Blinkanzeige mit dem Wort “SIMULATION" am
unteren Bildschirmrand angezeigt.

Die Simulation wird tiber folgende Menubefehle
ein- oder ausgeschaltet:

IS > SETUP > SIMULATION >.
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Der HAUPTMENU-Bildschirm

Der FISH 4430/4431 ist menUgesteuert. Das
HAUPTMENU wird durch Driicken der FEM

Taste aufgerufen.

[ HoororEnu |
HISTORTE
Z00M
SONAR
HAUIGEREN
DATA

TP
BEREIK

FTETELLEn
36 ET -

Eine Option mit
Hilfe der A oderVv
Taste markieren und
durch Driicken der
> Taste die Auswahl
bestatigen.

Die HAUPTMENU-
Optionen: in

den folgenden
Abschnitten
vollstandig
erldutert.

Die Echobildgrafik (siehe Abschnitt 3-2)
Grafisches Echobild tiber einen gewissen
Zeitraum. Die aktuellsten Echos werden
rechts auf dem Bildschirm angezeigt.
Dieser Bildschirm wird zur Anzeige des
Gewassergrunds, d. h. zum Auffinden von
Riffen, Wracks und Fischen verwendet.

Der ZOOM-Bildschirm (siehe Abschnitt 3-4)

Dieser Bildschirm ist in zwei Abschnitte
unterteilt. Rechts befindet sich der
Gesamtbereichsabschnitt, auf dem ein Teil
der Echobildgrafik angezeigt wird, und links
befindet sich der Zoom-Abschnitt. Dieser
Bildschirm dient zur ndheren Ansicht von
interessanten Objekten unter Wasser.

Der SONAR-Bildschirm (siehe Abschnitt 3-5)

Zeigt die Starke und Tiefe des Echos an, das
mit jedem Ultraschallimpuls zurtickgesendet
wird. Der Tiefenbereich wird unten rechts im

3-1 ALARME

Die Alarme kdnnen so eingestellt werden,
dass sie unter bestimmten Bedingungen, z. B.
bei zu flachem Wasser, automatisch ausgeldst
werden. Die Alarmgrenzwerte kénnen dem
Boot und den individuellen Anforderungen
entsprechend eingestellt werden.

FISH 4430/4431 lInstallations- und Bedi

Bildschirm angezeigt. Dieser Bildschirm ist
ein leistungsstarkes Hilfsmittel, das sich ideal
zur Anzeige von Grundbeschaffenheit und
Fischarten eignet.

Dariiber hinaus kann er zur Einstellung der
Display-Abschattung auf der Echobildgrafik
und dem ZOOM-Bildschirm verwendet werden.

Der NAVIGATIONS-Bildschirm (siehe
Abschnitt 3-6)

Deutliche Digitalanzeige der Wassertiefe.
AuBerdem entsprechende Aufzeichnung

des Gewdssergrunds. Diese beiden sich
erganzenden Funktionen sind besonders fir
das Verstandnis von Tiefentrends bei schneller
Fahrt nitzlich.

Ferner werden die Geschwindigkeit des Boots
und die aktivierten Alarme angezeigt.

Der DATEN-Bildschirm (siehe Abschnitt 3-7)
Der DATEN-Bildschirm zeigt die
aktuelle Wassertemperatur sowie die
Wassertemperaturen wahrend der letzten 40
Minuten an. Ferner werden die Batterieladung
des Boots, das Log, die Betriebsstunden, die
Bootsgeschwindigkeit, die Wassertiefe und die
aktivierten Alarme angezeigt.

Das Menii SETUP (siehe Abschnitt 4)
Mit diesem Menui kann der FISH 4430/4431 dem
Boot und allen individuellen Anforderungen
entsprechend angepasst werden.

Das Menii BEREICH (siehe Abschnitt 3-8)

Mit diesem Menu kann zwischen dem
automatischen und dem manuellen Bereich
gewahlt bzw. der eingestellte Tiefenbereich
gedndert werden.

Der FISH 4430/4431 hat sieben Alarme, ZU
FLACH, ZU TIEF, FISCHALARM, TEMP. WERT,
TEMP. DIFFERENZ, BATT. SCHWACH und
BENZINALARM.

Alle Alarmsymbole und Signaltontakte sind
in Abschnitt 4-1 erlautert. Der FISCHALARM
besteht aus drei kurzen Signalténen, der ZU-
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FLACH-ALARM ist ein schneller kontinuierlicher
Signalton, wahrend alle anderen Alarme
langsamere kontinuierliche Signalténe sind.

Bei Auftreten einer Alarmsituation geschieht
Folgendes:

Der Signalton ertont;

Das Menl ALARME erscheint auf dem
Bildschirm, wobei der/die aktivierte(n)
Alarm(e) blinkend angezeigt wird/werden.

Durch Driicken einer beliebigen Taste kann der
Alarm quittiert, der Signalton abgeschaltet und
das Meni ALARME geschlossen werden. Damit
wird der Alarm jedoch nicht deaktiviert. Das
Symbol blinkt weiterhin, bis der Alarmzustand
vorlber ist.

3-2 Bedienung der Echobildgrafik

Im HAUPTMENU ECHOBILDGRAFIK auswéhlen,
um die Echobildgrafik anzuzeigen.

Die Echobildgrafik zeigt die letzten Echos
rechts und die dltesten links an, bevor diese
ganz vom Bildschirm verschwinden.

Die senkrechte Leiste am rechten
Bildschirmrand ist die ZOOM-Leiste. Damit
wird der Zoom-Bereich angezeigt. Hinweise
zur Verstellung des Zoom-Bereichs sind in
Abschnitt 3-4 zu finden.

FT .
Fischsymbol 3 oz
mit Tiefe & l‘_ED
. N
Zoom-Leiste 3 o
=
GO o®
11 o 5
Y
Grund M § %
m
o,
[a}
Alarme =
S

156 L

55 771F 2 rd
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Automatische Neuaktivierung der Alarme
Die Alarme ZU FLACH, ZU TIEF, BENZINALARM
und BATT. SCHWACH werden automatisch
wieder aktiviert, sobald die Werte wieder
aufBlerhalb der Alarmgrenzwerte liegen.

Der Alarm TEMP. WERT wird automatisch
wieder aktiviert, sobald die Temperatur 0,25 °C
tber bzw. unter dem Alarmgrenzwert liegt.

Der Alarm TEMP. DIFFERENZ wird automatisch
wieder aktiviert, wenn die Geschwindigkeit der
Temperaturdnderung um mehr als 0,1 °C pro
Minute unter den Alarmgrenzwert fallt.
Aktivieren von Alarmen und Andern der

Alarmgrenzwerte
Hinweise zum Aktivieren von Alarmen und
Andern von Alarmgrenzwerten sind Abschnitt
4-1 zu entnehmen.

Die Echobildgrafik zeigt keine bestimmte, mit
dem Boot zurlickgelegte Strecke an, sondern
die Objekte, die wahrend eines bestimmten
Zeitraums mit dem Boot Uberfahren wurden.
Die Anzeige ist von der Bootsgeschwindigkeit
und der Wassertiefe abhangig.

In flachem Wasser mussen die Echos

einen kiirzeren Weg zwischen Objekt und
Boot zuriicklegen. Das bedeutet, dass die
Echobildgrafik schneller tiber den Bildschirm
lauft, als in tiefen Gewassern. In tiefem

Wasser missen die Echos einen langeren Weg
zwischen Objekten und Boot zurticklegen,
wodurch die Anzeige auf dem Bildschirm
verlangsamt wird.

Hinweis 1: Es kbnnen verschiedene Fischsymbole
ausgewdhlt werden (siehe Abschnitt 4-3).
Hinweis 2: Die Tiefe kann entsprechend des
Kiel-Offset eingestellt werden (siehe Abschnitt
4-7).
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Bereich

Unter Bereich versteht man die senkrecht
angezeigte Wassertiefe. Der Navman
Fischfinder hat zwei Bereichsmodi: Auto und
Manuell.

Im Auto-Modus stellt der Fischfinder
automatisch den Tiefenbereich so
ein, dass der Grund stets im unteren
Bildschirmabschnitt angezeigt wird.
Die Verwendung des Auto-Modus ist
besonders empfehlenswert.

Im Manuell-Modus zeigt der Fischfinder
lediglich den ausgewahlten Tiefenbereich
an. In Gebieten mit rasch wechselnden
Grundtiefen, wie beispielsweise der
Meeresgrund um Felsspitzen herum, kann
es unter Umstanden besser sein, wenn
der Bildschirm nicht stets umskaliert
werden muss, um den Grund anzuzeigen.
Ist der Grund tiefer als der festgelegte
Tiefenbereich, wird er nicht auf dem
Bildschirm angezeigt.

Hinweise zur Verstellung des Bereichsmodus

sind in Abschnitt 3-8 zu finden.

Andern des Verstarkungsmodus
Mit dem Verstarkungsmodus (Sensibilitat)
wird die Detailliertheit der Bildschirmanzeige
gesteuert. Der FISH 4430/4431 hat zwei
Verstarkungsmodi: Autoverstarkung und
manuelle Verstarkung.

Bei der Autoverstarkung wird die
Verstarkung automatisch der Tiefe und
Klarheit des Wassers angepasst. Der
Autoverstarkungsmodus wird besonders
fiir neue Benutzer des Fischfinders bzw. bei
hoheren Geschwindigkeiten empfohlen.

Im manuellen Modus kann der Benutzer
die Verstarkung selbst entsprechend der
Tiefe und Klarheit des Wassers einstellen.
Der manuelle Einstellungsbereich liegt
zwischen 1 und 9. Hohe Einstellungen
kénnen normale Hintergrundgerausche
verstarken, bis sie als Zufallspixel auf dem
Bildschirm erscheinen. Bei optimaler
Einstellung wird lediglich eine geringe
Anzahl von Zufallspixeln erzeugt. Die
besten Ergebnisse mit einem Fischfinder
werden normalerweise im manuellen

Verstarkungsmodus erzielt. Fur die korrekte

FISH 4430/4431 lInstallations- und Bedi leitung
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Einstellung der Verstarkung sind jedoch
Praxis und Erfahrung erforderlich.

Durch Halten der + oder -. Taste kann zwischen
dem Autoverstarkungsmodus und dem
manuellen Verstarkungsmodus hin-und
hergeschaltet werden. Der Verstarkungsmodus
wird kurz am unteren Bildschirmrand
angezeigt.

Im manuellen Verstarkungsmodus erscheint
das Verstarkungssymbol .l gefolgt vom
Verstarkungsgrad am oberen Anzeigenrand.
Der Verstarkungsgrad ldsst sich durch Driicken
der + Taste bzw. der - Taste steigern bzw.
senken.

Das Ausmachen und Anzeigen von Fischen
Das Fischsymbol kann individuell eingestellt
oder ganz abgeschaltet werden, so dass die
Echos nicht als Fische auf dem Bildschirm
angezeigt werden. Hinweise dazu sind in
Abschnitt 4-4 zu finden. Unterschiede bei
ein- bzw. ausgeschaltetem Fischsymbol:

Fischsymbol EIN

Mit Hilfe der SBN-Sonartechnologie
von Navman analysiert der Fischfinder
alle zurlickgesendeten Signale und
filtert den GroBteil aller falschen
Signale und Stérungen heraus. Ubrig
bleiben schlieBlich Echo-Objekte, bei
denen es sich héchstwahrscheinlich
um Fische handelt. Je nach Stérke der
Ubrigen Signale, werden sie als kleine,
mittelgroBe oder groBe Fischsymbole
mit oder ohne Tiefe angezeigt. Trotz
hochentwickelter SBN-Technologie
kann es jedoch vorkommen, dass

das Gerét nicht zwischen gro8en
Luftblasen, Mill mit eingeschlossener
Luft, Schwimmblasen usw. und echten
Fischechos unterscheiden kann.

Fischsymbol AUS
Fur erfahrene Benutzer bietet dieser
Modus die besten Informationen,
da alle Echos angezeigt werden,
seien es Oberfldchenstérungen, eine
Sprungschicht oder ein Fisch.



3-3 Ablesen der Echobildgrafik
Fischbogen

Ist das Fischsymbol ausgeschaltet und
schwimmt ein Fisch durch den kegelférmigen
Ultraschallimpuls hindurch, erscheint dieser
Fisch unter idealen Bedingungen als Bogen auf
dem Bildschirm.

83FT |

150
1.6y 77.9F & I3

Sobald der Fisch den Ultraschallkegelrand
durchschwimmt, wird durch ihn ein schwaches
Echo erzeugt und es erscheint ein erstes

Pixel auf dem Fischfinderbildschirm. Mit dem
Herannahen des Boots an den Fisch wird der
Abstand zwischen Geber und Fisch reduziert
und die Tiefe des Echos nach und nach
verringert. Mit der Zeit beginnt sich ein Bogen
zu bilden. Das Signal ist am starksten und

der Bogen am dicksten, wenn der Fisch sich
direkt unter dem Geber in der Mitte des Kegels
befindet. Mit dem Herausschwimmen des
Fischs wird der gesamte Prozess umgekehrt,
das Signal wird langsam schwacher und tiefer.

Tatsachlich gibt es viele Griinde, weshalb
Fischbogen nicht sichtbar sind. Zum Beispiel:

Mangelhafte Geberinstallation
- Hinweise dazu sind dem Geber-
Installationshandbuch zu entnehmen.

Wenn das Boot vor Anker liegt, erscheint
der Fisch beim Schwimmen durch den
Ultraschallkegel des Gebers meist als
waagerechte Linie auf dem Bildschirm. Die
besten Ergebnisse mit Fischbdgen werden
beilangsamer Fahrt in tiefem Wasser
erzielt.

10 NAVMAN

Wichtig ist auch der Tiefenbereich. Die
Fischbogen lassen sich wesentlich leichter
auf dem geteilten Bildschirm im Zoom-
Modus erkennen, da so das Augenmerk
lediglich auf einen bestimmten Abschnitt
im Wasser gerichtet werden muss, anstatt
den gesamten Bereich von der Oberflache
bis auf den Grund beobachten zu miissen.
Beim Zoomen wird die Bildschirmauflosung
erhoht - eine Notwendigkeit fur gute
Fischbogen.

In flachen Gewassern ist es nahezu
unmdglich, Fischbdgen zu erhalten,

da der Ultraschallkegel nahe der
Wasseroberflache nur sehr klein ist und

der Fisch sich nicht lange genug im Kegel
aufhalt, um einen Bogen zu erzeugen. Viele
Fische in flachen Gewéassern werden in

der Regel lediglich als eine ungeordnete,
vertikale Anhaufung von Pixelblocken
angezeigt.

Die folgende Abbildung zeigt die
Echobildgrafik bei ausgeschaltetem
Fischsymbol:

Einzelner Fisch

GroBer
Fischschwarm

[~ Kleiner

Fischschwarm
Grund
156|
Bk 784F & od
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Echostarke

Die Abschattung zeigt die unterschiedlichen
Starken der vom Grund zurlickgesendeten
Echos an. Ein schwarzes Muster weist auf ein
starkes Echo hin, wahrend ein hellgraues

ein Zeichen fiir ein schwaches Echo ist.
Fischsymbole werden stets in schwarz
angezeigt.

Von der Wasserklarheit. Luftpartikel im
Wasser reduzieren die Echostarke.

Von der Zusammensetzung bzw. Dichte
des Objekts bzw. des Grunds. Schlammige,
grasbewachsene und sandige Griinde
schwéchen und verzerren oftmals das
Ultraschallsignal, wodurch schwachere
Echos erzeugt werden. Felsiger oder

korallenbewachsener Grund konzentriert
das Signal und ruft starke Echos hervor.

Dariiber hinaus ist zu beachten, dass ein
gleitender Rumpf bei hohen Geschwindigkeiten
Luftblasen und Turbulenzen hervorruft, die auf
den Geber einwirken. Die dadurch erzeugten
Ultraschallgerdusche werden unter Umstdnden
vom Geber aufgefangen, wodurch die wirklichen
Echos verdeckt werden.

Die Echostarke ist von zahlreichen Faktoren
abhangig, wie beispielsweise:
Von der GroBe des Fischs, Fischschwarms
oder anderen Objekts.

Von der Tiefe des Fischs oder Objekts.
Vom Standort des Fischs oder Objekts. Der
vom Ultraschallstrahl abgedeckte Bereich

ist etwa kegel-férmig, und das Echo istam
starksten in der Mitte.

GroBer Fisch

Seetang/Seegras

Harte Griinde wie Felsen
und Korallenriffe werden als
breiter Streifen am unteren
Bildschirmrand angezeigt

|7 Weiche, d. h. schlammige,
grasbewachsene oder
sandige Griinde erscheinen
als diinner Streifen an der
Bildschirmunterseite

158
BB 784r & 3

Schatten

Schatten sind jene Bereiche, die der Ultraschallstrahl nicht “sehen”
kann. Dazu gehoren Vertiefungen oder Hohlen im Grund oder neben
Felsen und Felsvorspriingen, an denen das vom Felsen reflektierte
starke Echo das schwachere Echo des Fischs verdeckt.

Beim Suchen nach kleinen Objekten, einschlieB8lich Fischen, sollte der

Benutzer stets bedenken, dass es Orte gibt, an denen der Fischfinder ’i
nichts “sehen” kann. =
—

Schatten - wo Objekte im Echo des Grunds verborgen sind

Diese Fische sind im Echo des Grunds verborgen

FISH 4430/4431 IInstallations- und Bedi leitung NAVMAN 1



Die aktuellsten Echos werden vom Navman Fischfinder rechts auf dem Bildschirm angezeigt.
Ein fahrendes Boot
Vor 1 Minute Vor 30 Sekunden Jetzt

Luftdurchsetztes

Wasser (z. B.
Kielwasser)

L
- &i|f Beieingeschalteter Fischsymbol-
- Funktion wird jedes Echo, das
W dem Profil eines Fischs entspricht,

o > mit einem Fischsymbol auf dem
Bildschirm angezeigt.

15
1.6x4 79.0F & =

Vor Anker liegendes Boot

Vor 1 Minute Jetzt

Zeit

Bei einem vor Anker liegenden Boot stammen alle Echos von ein und demsel- wl
ben kleinen Grundbereich. Dadurch wird eine flache Aufzeichnung des Grunds
auf dem Bildschirm erzeugt.

Das Erscheinungsbild der Echobildgrafik und des ZOOM-Bildschirms kann den 16
individuellen Anspriichen angepasst werden. |4.5I<N 00F 5 =2

Hinweis: Angezeigte Zeiten dienen lediglich der Veranschaulichung.
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3-4 Der ZOOM-Bildschirm

Um den ZOOM-Bildschirm anzuzeigen, im
HAUPTMENU ZOOM auswéhlen.

Der ZOOM-Bildschirm ist in zwei Abschnitte
unterteilt. Rechts befindet sich der
Gesamtbereichsabschnitt (wie bei der
Echobildgrafik), und links befindet sich der
Zoom-Abschnitt.

4FT o]

ST

|| Gesamtbe-
reichsabschnitt

Zoom-Abschnitt

Zoom-Leiste

7.2 78.0F & a

Der gezeigte Gesamtbereichsabschnitt betrégt
150 FuB (45,72 m), und die Zoom-Leiste am
rechten Bildschirmrand zeigt den Bereich

an, derim Zoom-Abschnitt vergréBert ist - in
diesem Fall den Bereich zwischen 50 FuB (15,24
m) und 100 FuB (30,48 m).

Im Zoom-Abschnitt werden interessante
Bereiche (wie z. B. Fische oder dicht Giber
dem Grund befindliche Objekte) detaillierter
angezeigt als in der Echobildgrafik.

3-5 Der SONAR-Bildschirm

Um den SONAR-Bildschirm anzuzeigen, im
HAUPTMENU SONAR auswihlen.

Dies ist eine sehr leistungsstarke Funktion, und
mit ein wenig Erfahrung kann dieser Bildschirm
sowohl zur Identifizierung des Grunds als auch
von Fischarten verwendet werden.

Rechts auf dem Sonar-Echo-Abschnitt wird

die Stérke eines Echos bei einer bestimmten
Tiefe mit einer waagerechten Linie an

diesem Tiefenpunkt angezeigt. Ein starkes
Echo erzeugt eine lange Linie, wahrend

ein schwaches Echo mit einer kurzen Linie
angezeigt wird. Unter den Echos wird die
Abschattierungsleiste angezeigt. Diese erlischt

FISH 4430/4431 lInstallations- und Bedi leitung

Bottom Lock
Die Zoom-Leiste ist normalerweise fest mit
dem Grund verbunden (Bottom Lock), so dass
der Grund unabhangig von der Tiefe stets im
Zoom-Abschnitt angezeigt wird.

Die Bottom-Lock-Funktion lasst sich
deaktivieren, indem die A Taste gedriickt und
die Zoom-Leiste mit Hilfe der A bzw. V Taste
auf die gewlinschte Position bewegt wird.

Um die Bottom-Lock-Funktion zu aktivieren,
die Zoom-Leiste ganz nach unten schieben, bis
kurz die Meldung BOTTOM LOCK EIN erscheint.

Steigt der Grund bei deaktivierter Bottom-
Lock-Funktion bis an die Zoom-Leiste an, wird
erso lange von der Zoom-Leiste aufgezeichnet,
bis wieder die urspriinglich gesetzte Tiefe der
Zoom-Leiste erreicht wird.

Andern der Zoom-Einstellung
Der VergréBerungsfaktor lasst sich durch
Driicken der <. Taste erhohen (die Zoom-Leiste
wird kleiner). Durch Driicken der > Taste kann
der VergroBerungsfaktor gesenkt werden (die
Zoom-Leiste wird groBer).

Dartiber hinaus kann die Zoom-Leiste vor dem
Umschalten auf den ZOOM-Bildschirm in der
Echobildgrafik eingestellt werden.

nach wenigen Sekunden, kann aber ganz
einfach durch Driicken der <Taste wieder
aufgerufen werden.

Auf der linken Bildschirmhélfte befindet

sich der Fischbildlaufabschnitt. Unter
Anwendung der Abschattungsleiste als Regler
interpretiert der Fischfinder die im Sonar-
Echo-Bildschirm angezeigten Echos und nutzt
diese Informationen zur Aufzeichnung des
Fischbildlaufabschnitts.

NAVMAN 13



Erkennen des Grunds
Die Grundaufzeichnung ist das starkste
Echo, das im unteren Abschnitt der linken
Bildschirmhalfte angezeigt wird.

Eine breite, schwarze Grundaufzeichnung
weist auf einen harten Grund hin, da ein harter
Grund ein starkes Echo hervorruft. Umgekehrt
erzeugt ein weicher und mittelweicher Grund
schwéchere Echos, die durch eine schmalere
Aufzeichnung angezeigt werden.

Kleines, starkes
Echo (z.B.

Fisch). Diese
Anzeige blinkt
normalerweise
im Rhythmus
mit dem auf den
Fisch treffenden
Ultraschallstrahl.

™ GroBes, starkes

Signal (z. B. Grund)
158/ ABSCHATTT™ Abschattungsleiste

Erkennen der Fischart
Verschiedene Fischarten haben
unterschiedliche Schwimmblasen, die sich
in GroBe und Form unterscheiden. Die
Luftin der Schwimmblase reflektiert den
Ultraschallimpuls, d. h. die Starke des Echos
ist je nach Fischart, also nach GréBe und Form
der Schwimmblase, unterschiedlich. Die
Sonaranzeige des FISH 4430/4431 ist 70 Pixel
breit, so dass 70 verschiedene Echostérken
angezeigt werden kdnnen - ein sehr
leistungsstarkes Merkmal.

Es ist empfehlenswert, Protokolle tiber
gefangene Fischarten zusammen mit der an
den Fischfinder zuriickgesendeten und auf
dem Sonar-Echo-Bildschirm angezeigten
Echostérke zu fiihren, so dass beim néchsten
Auftreten dieses bestimmten Echos auf die
gleiche Fischart geschlossen werden kann.

gFT

Einstellen der Abschattungsleiste
Die Abschattungsleiste wird als waagerechte
Leiste in der unteren Bildschirmhalfte
angezeigt. Sie sollte so eingestellt werden, dass
verschieden starke Echos in verschiedenen
Graut6nen auf dem Bildschirm angezeigt
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werden. Schwéchere Echos werden hellgrau
und die stérksten Echos schwarz angezeigt.

Wenn zu wenige lange (starke) Echos
angezeigt werden, kann der schwarze Teil der
Abschattungsleiste durch Driicken der < Taste
erhoht werden.

Wenn zu viele lange (starke) Echos angezeigt
werden, kann der schwarze Teil der
Abschattungsleiste durch Driicken der > Taste
verringert werden.

Manuelle Verstarkung
Wird der manuelle Verstarkungsmodus
eingestellt, werden bei einer Erhdhung der
Verstarkung mehr Details auf dem Fischfinder-
Display angezeigt. Die Herabsetzung der
Verstarkung verringert das Ausmaf3 der
angezeigten Details. Weitere Hinweise zur
Verstirkungseinstellung sind unter “Andern
des Verstarkungsmodus” in Abschnitt 3-2 zu
finden.

Verstarkungseinstellung

AT . 3

Diese Echos werden im
Fischbildlaufabschnitt
grau angezeigt.

Diese starken Echos
werden schwarzim

- Fischbildlaufabschnitt
angezeigt.

Die schwachen

o Echos in diesem
DHERE weillen Abschnitt der

o#l Abschattungsleiste
werden nicht
angezeigt

- sie liegen unter der
Abschattungsgrenze.

N

Wird die Verstdrkung durch Driicken der + Taste
erhoht, wird die Kante der hellgrauen Leiste
nach links verschoben, woraufhin dann auch
schwdchere Echos im Fischbildlaufabschnitt
angezeigt werden. Durch Driicken der - Taste
wird die Kante der grauen Leiste nach rechts
verschoben.
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3-6 Der NAVIGATIONS-Bildschirm

Um den NAVIGATIONS-Bildschirm anzuzeigen,
im HAUPTMENU NAVIGATION auswéhlen.

DIEFTE <FT>

513.2091.3F  id

Der NAVIGATIONS-Bildschirm zeigt niitzliche
Informationen wéhrend der schnelleren Fahrt

3-7 Der DATEN-Bildschirm

Um den DATEN-Bildschirm anzuzeigen, im
HAUPTMENU DATEN auswahlen.

90.6F - Temperatur
3%
[=2} 1+
] s 2 Temperatur-
T E ~_I" | diagramm
£ 5 =0 38 20 10
° o =
S8 @13 113w
£ [¥000000.5570 —-petriebs-
< g GESCHWLEEIT stunden
2 5] 6.7
O T
40” :=/Aktivierte
& Alarme
[
2

Das Diagramm zeigt die
Oberflachentemperatur der letzten 40 Minuten
an und wird alle 30 Sekunden aktualisiert.

Die aktuelle Wassertemperatur wird tiber

dem Diagramm angezeigt und jede Sekunde
aktualisiert.

Die Temperatur kann in °F (Fahrenheit)

oder °C (Celsius) angegeben werden. Die
gewdinschte Einheit flir die Temperatur kann im
SETUP-Ment unter EINHEITEN - TEMPERATUR
ausgewdhlt werden (siehe Abschnitt 4-2).

FISH 4430/4431 lInstallations- und Bedi leitung

an. So werden deutlich die Wassertiefe, die
Bootsgeschwindigkeit, das Bodenprofil und
aktivierte Alarme angezeigt.

Die Tiefe kann in Fuf3 (FT), Faden (FA) und
Meter (M) angezeigt werden. Die gewtinschte
Einheit fur das Tiefenmal kann im SETUP-Ment
unter EINHEITEN - TIEFE ausgewahlt werden
(siehe Abschnitt 4-2).

Die Geschwindigkeit (nur F4431) kann

in Knoten (KN), Meilen pro Stunde (MPH)
oder Kilometer pro Stunde (KMH) angezeigt
werden. Die gewtinschte Einheit fir die
Geschwindigkeit kann im SETUP-Men unter
EINHEITEN - GESCHWINDIGKEIT ausgewahlt
werden (siehe Abschnitt 4-2).

TIPP: Mit der <-Taste direkt zur Fischfinder-
Anzeige zurtick kehren.

Es kdnnen Alarme, die bei einer
bestimmten Temperatur oder bei schnellen
Temperaturwechseln ansprechen, aktiviert
werden (siehe Abschnitt 4-1).

Log. (nur FISH 4431) Es kann jeweils eines der zwei
Entfernungslogs angezeigt werden: Fahrtenlog
oder Gesamtlog. Beide Logs bleiben im Speicher
des FISH 4431 gespeichert, auch wenn die Einheit
ausgeschaltet wird.

Das Fahrtenlog bzw. das Gesamtlog kann im
SETUP-Men( unter SETUP - LOG ausgewahlt
werden (siehe Abschnitt 4-6). Das Fahrtenlog
muss manuell zurlickgesetzt werden (z. B.

um die Gesamtkilometerzahl wéhrend einer
ganzen Saison oder nur fiir die aktuelle Fahrt
aufzuzeichnen). Die angezeigten Einheiten sind
die gleichen wie fiir die Geschwindigkeit.

Die Geschwindigkeit (nur FISH 4431) kann

in Knoten (KN), Meilen pro Stunde (MPH)
oder Kilometer pro Stunde (KMH) angezeigt
werden. Die gewtinschte Einheit fir die
Geschwindigkeit kann im SETUP-Men unter
EINHEITEN - GESCHWINDIGKEIT ausgewahlt
werden (siehe Abschnitt 4-2).

TIPP: Mit der <-Taste direkt zur Fischfinder-
Anzeige zurlick kehren.
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3-8 Das Menii BEREICH

Im HAUPTMENU unter BEREICH kann
der manuelle Bereich gedndert und der

ausgewadhlte Tiefenbereich eingestellt werden.

Es erscheint das Fenster fir die
Bereichseinstellung. Darin wird die

Wassertiefe senkrecht dargestellt und die
Bereichsmoduseinstellung angezeigt.

Der Navman FISH 4430/4431 hat zwei
Bereichsmodi: Auto und Manuell. Die
Verwendung des Auto-Modus ist besonders
empfehlenswert. Weitere Informationen sind
in Abschnitt 3-2 zu finden.

Durch Driicken der >Taste kann zwischen der
automatischen und manuellen Bereichsein-
stellung (Auto oder Manuell) hin- und
hergeschaltet werden.

Im manuellen Bereichsmodus kann

der Benutzer aus den voreingestellten
Wassertiefen auswahlen. Zur Anzeige der
Optionen und Auswahl einer Wassertiefe die
Tasten A und V betdtigen.

Durch Driicken der <Taste beenden.

4 Das Menii SETUP

Um den SETUP-Bildschirm anzuzeigen, im
HAUPTMENU SETUP auswahlen.

H H
EENHEDEN
COHMTRAST
LOG
TOETSTOOM ARH
UISSYHEOOL 25
SIMULATIE AAN
Z00M SPLIT AR
INSTALLATIE

44FT =

Mit dem SETUP-Menti kann der FISH 4430/4431
dem Boot und allen folgenden individuellen
Anforderungen angepasst werden:
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Einstellen der Alarmgrenzwerte (siehe
Abschnitt 4-1).

Auswahl der Einheiten fr Tiefe,
Temperatur und Geschwindigkeit (siehe
Abschnitt 4-2).

Ein- bzw. Ausschalten des Tastentons
(siehe Abschnitt 4-3).

Auswahl des Fischsymbols (siehe
Abschnitt 4-3).

Auswahl des Kontrastwerts (siehe
Abschnitt 4-4).

Simulations-Modus ein-/ausschalten
(siehe Abschn. 2-1).

Wahl zwischen Fahrtenlog und
Gesamtlog (siehe Abschnitt 4-6).
Nullsetzen des Fahrtenlogs bzw. aller
Logs (siehe Abschnitt 4-6).
Auswahl der Sprache, Einstellung des
Kiel-Offset (siehe Abschnitt 4-7).
Kalibrierung der Geschwindigkeit
und der Temperatursensoren (siehe
Abschnitt 4-7).
Eine Option mit Hilfe der A oder V Taste
markieren und anschlieend die folgenden
Abschnitte lesen.
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4-1 Das Menii ALARME

Um die verfligbaren Alarme anzuzeigen, im

werden. Die Alarmgrenzwerte konnen dem

HAUPTMENU SETUP - ALARME auswiahlen. Eine Boot und den individuellen Anforderungen

Option anhand der A bzw. V Taste markieren

TE OHDIEFR
TE DIEP ARH
LISALARM UIT
TEMP. WAARDE urr
TEMF. VARIATIE T
ACCU LEEG AR
* IHSTELLEM
ff
1E
44 -
FT ]

Die Alarme kdnnen so aktiviert werden, dass
sie unter bestimmten Bedingungen, z. B. bei
zu flachem Wasser, automatisch ausgeldst

entsprechend eingestellt werden.

Bei Auftreten einer Alarmsituation geschieht
Folgendes:
Der Signalton ertont.
Das Meni ALARME erscheint auf dem
Bildschirm, und die Symbole der aktivierten
Alarme blinken.
Durch Driicken einer beliebigen Taste kann der
Alarm quittiert, der Signalton abgeschaltet und
das Meni ALARME geschlossen werden. Damit
wird der Alarm jedoch nicht deaktiviert. Das
Symbol blinkt weiterhin, bis der Alarmzustand
voriiber ist.
Der Signaltontakt ist bei einigen Alarmen
anders. Es werden alle Alarmsymbole und
Signaltontakte angezeigt:

Symbol | Alarm-bezeich nung | Signal-tontakt Alarmbedingung ist erfillt, wenn:

,I Temp Wert 1/2 sek.

Die Temperatur stimmt Alarmgrenzwert
Uberein

[ 3

Temp Wert 1/2 sek. Temperatur dndert, stimmt mit dem

Die Geschwindigkeit, mit der sich die

Alarmgrenzwert

L Der Tiefenwert liegt unter dem

[ | Zu flach 172 sek. Alarmgrenzwert

e . Der Tiefenwert liegt iber dem

[ Zu tief 1/2 sek. Alarmgrenzwert

L ) Ein Echo stimmt mit dem Profil eines Fischs
Fisch alarm 3 kurze beeps - X

- Gberein

- " . .

H Batterie schwach 1/2 sek. Die BatterleAslgfrr;r;L::r?zhvfgttunter dem

Hinweis: Bei einem FISCHALARM ert6nen lediglich drei kurze Signalténe.

FISH 4430/4431 lInstallations- und Bedi leitung
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Automatische Neuaktivierung der Alarme
Die Alarme ZU FLACH, ZU TIEF und BATT.
SCHWACH werden automatisch wieder
aktiviert, sobald die Werte wieder auBBerhalb
der Alarmgrenzwerte liegen.

Der Alarm TEMP. WERT wird automatisch
wieder aktiviert, sobald die Temperatur 0,25 °C
Uber bzw. unter dem Alarmgrenzwert liegt.
Der Alarm TEMP. DIFFERENZ wird automatisch
wieder aktiviert, wenn die Geschwindigkeit der
Temperaturdnderung um mehrals 0,1 °C pro
Minute unter den Alarmgrenzwert fallt.

Blinkleuchte bzw. externer Signalton

Falls eine zweite Alarmanzeige erforderlich
ist, kann eine Blinkleuchte bzw. ein externer
Signaltongeber installiert werden. Diese

4-2 Das Menii EINHEITEN

Um die Einheiten fur die Tiefe, Temperaturen,
Geschwindigkeit und Benzin auszuwéhlen, im
HAUPTMENU SETUP - EINHEITEN auswéhlen.

Eine Option anhand
der Abzw.V Taste

[ TE FT
TEMPERATUUR *F| markieren.
SHELHEID EH
TIEFE
Kann in Ful
(FT), Faden (FA)
und Meter (M)
ST angezeigt werden.
b Die gewlinschte
! ElESE Tiefeneinheit durch
44” ~ Drudien der > Taste
auswahlen.
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kénnen lberall im Boot angebracht werden.
Hinweise zur Installation sind in Abschnitt 5-4
zu finden.

Aktivieren von Alarmen und Andern der

Alarmgrenzwerte

Eine Option mit Hilfe der A oder V Taste
markieren und durch Driicken der > Taste die
Auswahl bestatigen. Ein Alarm kann durch
Driicken der > Taste ein- bzw. ausgeschaltet
werden.

Die Grenzwerte fir die Alarme lassen sich
durch Driicken der A bzw. V Taste erh6hen
oder verringern.

Die Alarmgrenzwerte bleiben gespeichert, auch
wenn der jeweilige Alarm deaktiviert wurde.

TEMPERATUR

Kann in °F (Fahrenheit) oder °C (Celsius)
angegeben werden. Die gewiinschte
Temperatur-einheit durch Driicken der > Taste
auswahlen.

GESCHWINDIGKEIT
Kann in Knoten (KN), Meilen pro Stunde
(MPH) oder Kilometer pro Stunde (KMH)
angezeigt werden. Die gewtinschte
Geschwindigkeitseinheit durch Driicken der >
Taste auswahlen.

Hinweis: Entfernungseinheiten werden
automatisch den Geschwindigkeitseinheiten
angepasst.
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4-3 FISCHSYMBOL

Im Hauptmenu, SETUP und FISCHSYMBOL
anwahlen und mit der Taste >, eine der drei
folgenden Moglichkeiten aktivieren:

Aus
L

b,
AUS

Zeigt die Echos als Punkte auf dem Bildschirm
an.

=

Zeigt alle Echos, die dem Profil eines Fischs

entsprechen, als Fischsymbol in den folgenden

drei GroBen an:

t Starkstes Echo

@M Durchschnittliches Echo
@ Schwichstes Echo

4-4 Das Menii KONTRAST

Um das Fenster fur Kontrasteinstellungen
und die aktuelle Einstellung anzuzeigen, im
HAUPTMENU SETUP - KONTRAST auswihlen.
Es kann ein Kontrastwert zwischen 0 und 16
eingestellt werden. Die Voreinstellung ist 6.

Den Wert durch Driicken der A oder V Taste
erhéhen bzw. senken. Durch Driicken der <
Taste beenden.

4-5Zoom Split

Durch Wahl von ‘OFF’ wird der gesamte
Bildschirm fiir die Zoom-Anzeige genutzt.

FISH 4430/4431 lInstallations- und Bedi leitung

Nicht als Fisch identifizierte Echos werden als
Punkte angezeigt.

b

Zeigt alle Echos, die dem Profil eines Fischs
entsprechen, als Fischsymbol in den obigen
drei Gr6B8en an. Die Tiefe des Fischs wird
links neben dem Symbol angezeigt. Nicht als
Fisch identifizierte Echos werden als Punkte
angezeigt.

Use the FISH FILTER setting to adjust the fish
detection. (see section 4-9)

Wird ‘ON’ aktiviert, erscheint in einem Teil
die Zoom- und im anderen Teil die Normal-
Darstellung.

NAVMAN
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4-6 Das Menii LOG
Um die verfligbaren Optionen anzuzeigen, im
HAUPTMENU SETUP - LOG auswéhlen.

Eine Option anhand der A bzw. V Taste
markieren.

i

L DG
RESET DAG LOG
RESET TOT&AL

LOG
Zur Auswahl des angezeigten Logs auf
dem DATEN-Bildschirm (FAHRTENLOG oder
GESAMTLOG).

Durch Driicken der > Taste zwischen
FAHRTENLOG und GESAMTLOG auswahlen.
Beide Logs bleiben im Speicher des Navman
Fischfinders gespeichert, aber es wird lediglich
das ausgewahlte Log angezeigt.

4-7 Das Menii INSTALLIERUNG

Uber dieses Menii wird bei der Installation
die Sprache ausgewdhlt und der Kiel-
Offsetwert. Uber das Menii INSTALLIERUNG
werden die Wassertemperatur und die
Bootsgeschwindigkeit kalibriert.Um das
Menii anzuzeigen, im HAUPTMENU SETUP
- KALIBRIERUNG auswaéhlen. Eine Option
anhand der A bzw. V Taste markieren.

SPRACHE

Die folgenden Sprachen stehen zur Verfiigung:
Englisch, Franzdsisch, Deutsch, Spanisch,
Italienisch, Niederlandisch, Schwedisch,
Portugiesisch, griechisch und Finnisch. Die

A bzw. V Taste driicken, um die ausgewdhlte
Sprache zu markieren und durch Driicken der
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DAS FAHRTENLOG NULLSETZEN

Durch Nullsetzen des Fahrtenlogs werden alle
Werte im Log auf Null gestellt. Das Fahrtenlog
wird im Fischfinder-Speicher gespeichert, so
dass die Entfernungswerte auch dann erhalten
bleiben, wenn der Fischfinder wahrend der
Fahrt ausgeschaltet wurde. Deshalb muss das
Fahrtenlog jeweils manuell zurtickgesetzt
werden, wenn der Benutzer eine neue Fahrt
protokollieren méchte.

Die A bzw. V Taste driicken, um FAHRTENLOG
NULLS. zu markieren und durch Driicken der >
Taste die Auswahl bestétigen. Es erscheint die
Meldung “FAHRTENLOG NULLS.".

Die > Taste driicken, um JA oder NEIN
auszuwahlen. Dann die [MEM bzw. < Taste
driicken, um das Fahrtenlog zurtickzusetzen
und das Fenster zu schlieBen.

ALLE LOGS NULLSETZEN

Durch Nullsetzen beider Logs werden sowohl
das Fahrtenlog als auch das Gesamtlog auf Null
gestellt.

Die A bzw. V Taste driicken, um ALLE LOGS
NULLS. zu markieren und durch Driicken der >
Taste die Auswahl bestétigen. Es erscheint die
Meldung “ALLE LOGS NULLS.".

Die > Taste driicken, um JA oder NEIN
auszuwahlen. Durch Driicken der IIEYH oder <
Taste beenden.

M= Taste die Auswahl bestétigen und das
Fenster schlieBen.

L
EEHHEDEHM
KIEL DIEPTE
CALIERATIE
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KIEL-OFFSET
Kiel-Offset ist die Distanz zwischen der Position
des Tiefengebers und dem Punkt, an dem die
angezeigte Tiefe gemessen wird.
Einen Kiel-Offsetwert eingeben, wenn der
Geber sich unter der Wasseroberflache
befindet, eine Anzeige der Gesamtwassertiefe
aber erforderlich ist, oder wenn die Wassertiefe
unter dem Bootskiel angezeigt werden soll.

Die Option Kiel-Offset

sich unter der

Die A bzw. V Taste driicken, um KIEL-OFFSET
auszuwahlen, dann durch Driicken der > Taste
das Kiel-Offset-Fenster 6ffnen.

Negative Werte zeigen die von einem Punkt
unterhalb des Gebers (z. B. Kiel) gemessene
Tiefe an. Positive Werte zeigen die von
einem Punkt oberhalb des Gebers (z. B.
Wasseroberflache) gemessene Tiefe an.

Durch Driicken der A bzw. V Taste den Wert
erhdhen bzw. verringern.

ekl

! "
o Wasseroberflache

eingeben, wenn
entweder der Geber fEL

Wasseroberflache [e—

- Positiver Wert

1
befindet, eine Anzeige '\J
der Gesamtwassertiefe
aber erforderlich ist, oder
wenn die Wassertiefe
unter dem Bootskiel
angezeigt werden soll.

ri Tiefe des Gebers
Jrf Geber Negativer Wert

Hinweis: In das hier abgebildete Boot ist ein Durchbruchgeber eingebaut.

(z. B. Kiel) gemessene Tiefe anzuzeigen.

Positive Werte eingeben, um die von einem Punkt oberhalb des Gebers
(z. B. Wasseroberflache) gemessene Tiefe anzuzeigen.

Negative Werte eingeben, um die von einem Punkt unterhalb des Gebers

KALIBRIERUNG
Eine Beschreibung der Mentioptionen zur
Kalibrierung ist in Abschnitt 4-9 zu finden.

4-8 Das Menii KALIBRIERUNG

Uber dieses

Menu werden die Wassertemperatur und
Bootsgeschwindigkeit, kalibriert.

Um das Kalibrierungs-meni anzuzeigen,
im HAUPTMENU SETUP - INSTALLIERUNG
- KALIBRIERUNG auswéhlen.

FISH 4430/4431 lInstallations- und Bedi leitung
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Kalibrieren der Temperatur
Fiir den normalen Einsatz dirften die
Werkseinstellungen ausreichend genau sein.
Soll aber die Temperaturanzeige kalibriert
werden, ist zundchst die Wassertemperatur zu
messen.

Zum Kalibrieren der Einstellung anschlieBend
TEMPERATUR auswéhlen und dann > driicken,
um das Temperaturanzeigefenster zu 6ffnen.
Die A bzw. V Taste druicken, um den Wert auf
die gemessene Temperatur zu erh6hen bzw. zu
verringern.

Uber SETUP - EINHEITEN kann die
Temperaturanzeige zwischen °F (Fahrenheit)
und °C (Celsius) umgeschaltet werden (siehe
Abschnitt 4-2).

Fischfilter kalibrieren
Diese Funktion fir die Fischerfassung bei
aktivierter Fisch-Symbolanzeige nutzen.
Die Fischanzeige ist abhédngig von der
Wasser-Reinheit, Fischart und FischgréBe.
Eine Fischfilter-Kalibrierung kann erforderlich
sein, wenn zu kleine und/oder zu viele Fische
gezeigt werden, oder wenn nur wenige, sehr
grof3e Fische erfasst werden.
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Kalibrieren der Geschwindigkeit
Uber diese Option werden die Geschwindigkeit
und das Log des Boots kalibriert.
Eine Kalibrierung kann aufgrund der
unterschiedlichen Stromungseigenschaften
verschiedener Rumpfformen erforderlich sein.

Die genaue Geschwindigkeit des Boots tiber
einen GPS-Empfanger messen. Alternativ
hinter einem anderen, mit bekannter
Geschwindigkeit fahrenden Boot herfahren
oder eine Strecke von bekannter Lange in einer
bestimmten Zeit zurlicklegen.

Fiir die genaue Kalibrierung ist Folgendes zu
beachten:

Die von einem GPS-Empfinger abgerufene
Geschwindigkeit muss mehr als 5 Knoten
betragen.

Die Geschwindigkeit von einem anderen
Fliigelradgeber muss zwischen 5 und 20
Knoten betragen.

Die besten Resultate werden unter ruhigen
Bedingungen bei minimalen Strémungen
erzielt (optimal bei Ebbe oder Flut).

Die Geschwindigkeitsoption mit Hilfe der

A oder V Taste markieren und dann die

> Taste driicken, um das Fenster mit der
Geschwindigkeitsanzeige zu 6ffnen. Die A
oder V Taste drlicken, um die Anzeige auf
den unabhangigen Geschwindigkeitswert zu
erhohen bzw. zu verringern.
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4-9 Riicksetzen auf Grundeinstellungen

Wichtiger Hinweis:

Durch diese Option werden alle
nachstehenden Einstellungen geléscht und
auf die Voreinstellungen des Herstellers
zurlickgesetzt.

Geschwindigkeit und Entfernung sind
miteinander verknupft. Werden als
Geschwindigkeitseinheiten beispielsweise
Knoten gewahlt, wird die Entfernung immer in
nautischen Meilen gemessen.

Zum Zuriicksetzen des Fischfinders auf die
Voreinstellungen des Herstellers muss das
Gerat ausgeschaltet werden. Dann die < Taste
halten und dabei das Gerat einschalten.

Die Meldung “ZURUCK AUF
GRUNDEINSTELLUNG” wird angezeigt. Die >
Taste driicken, um JA oder NEIN auszuwéhlen.
Dann die EW bzw. < Taste driicken, um das
Fahrtenlog zurlickzusetzen und das Fenster zu
schlieBen.

ALLGEMEINES

Automatische Verstarkung..

Automatische Bereichseinstellung EIN
Manuelle VErstarkung .....cesssesssnn 5
Bottom Lock EIN
Tastenton EIN

Kontrast 6
Hintergrundbeleuchtung ... 6
Zoom Split ON
EINHEITEN
Temperatur. °F
Tiefe. FuB
GeSChWINAIGKEIT .....cvvvveeceervnmsieseceensiiieeees KN
ALARME
ZU-Flach-Alarm........ceeemssnseessssssennns AUS
Zu-Flach-Alarmwert ... 304,80 cm
Zu-Tief-Alarm AUS
Zu-Tief-Alarmwert ... 1828,80 cm
Fischalarm AUS
Temp.-Differenz-Alarm ... AUS
Temp.-Differenz-Alarmwert.............. -15,00 °C
Temp.-Alarm AUS
TempP.-AlarMWert.. . seeeeeesisn 26,67 °C
Batt.-schwach-Alarm.........cccnnccseenns AUS
Batterie-Alarmwert..........ccceeeesnnnes 11,5 Volt
FISCHSYMBOL ...coouumrrrnnmrnsnnncessssnnns EE“
INSTALLIEREN
Ki@l-OffS@L ..uvrneereremmsseeersrsssasseceessenmaenss 0,00cm
Flussfilter - -
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5 Installierung

Die korrekte Installierung ist furr die Leistung
des FISH 4430/4431 von grundlegender
Bedeutung. Es muissen zwei Komponenten
installiert werden, die Display-Einheit

und der Geber. Bevor die Installierung

5-1 Lieferumfang des FISH 4430/4431

Standardkonfiguration
FISH 4430/4431 Display-Einheit.
Stromkabel.
Montagehalterung (einschl. Schrauben).
Garantiekarte.
Dieses Handbuch.
Geber (einschl. Kabelsatz und Schrauben).
Geber-Installationshandbuch
Schrauben.
Sonnenabdeckung.
Schotteinbau-Satz.

5-2 Optionen und Zubehor

Optionale Geber
Durchbruch-Geschwindigkeits-
/Temperaturgeber.

Durchbruch-Tiefengeber.
Rumpf-Tiefengeber.

Weitere Optionen und weiteres Zubehor
Ersatz-Fligelrad.
Adapterkabel fir Durchbruchgeber.

durchgefiihrt wird, ist unbedingt der gesamte
Installationsabschnitt dieses Handbuchs und
die zum Geber gehérende Dokumentation
durchzulesen.

Einheit Halterung

: &
Schrauben

Stromkabel

Geber

Tragetasche.
Verlangerungskabel fiir Geber.

Tochter-Anzeigen

Tochteranzeige fiir Tiefe, Geschwindigkeit,
Wassertemperatur, Batteriespannung (siehe
Abschnitt 5-5).

Weitere Informationen erhalten Sie bei lhrem
Navman Héndler.

5-3 Anbringen der FISH 4430/4431 Display-Einheit

Es gibt zwei verschiedene Mdglichkeiten der
Anbringung:
Schotteinbau - Fiir diesen Einbau
ist eine massive Platte erforderlich,
die zwecks Verdrahtung und
Schraubenanbringung von hinten
zugénglich sein muss.

Schwenkarmhalterung - Fir diese
Anbringung ist eine Platte zur

Befestigung der Halterung erforderlich.

Die Halterung lésst sich drehen und
neigen.
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Eine Position unter Berticksichtigung der
folgenden Kriterien auswahlen:

Mindestabstand vom Kompass: 100
mm.

Mindestabstand von Funksendern: 300
mm.

Mindestabstand von Antennen: 1,2 m.

Leichte Ablesbarkeit wahrend der
Fahrt durch den Steuermann und die
Mannschaft.

Schutz vor Schaden bei rauer See.
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Leichter Zugang zur 12-V-
Spannungsquelle.

Problemlose Verlegung der
Geberkabel.

Anbringung der Schwenkarmhalterung

1. Die Halterung mit den drei
Edelstahlschrauben am Boot

befestigen. Ziehen Sie die Schrauben
nicht zu fest an, da sich die Halterung

ansonsten nicht drehen kann.
2. Display-Einheit auf die Halterung

aufdriicken und mit dem Knopf an der

Halterung festziehen.
3. Kabel anschliefen.

Entfernen des FISH 4430/4431

Stecker vor dufReren Einflissen geschitzt
werden. Die an den Steckern befestigten
Staubkappen auf deren ungeschiitztes Ende
aufsetzen. Die Display-Einheit an einem
trockenen sauberen Ort aufbewahren, z.
B.in der zusétzlich erhéltlichen Navman
Tragetasche.

Schotteinbau

1.

Der FISH 4430/4431 kann nach jedem Gebrauch

zum Schutz vor Umwelteinflissen oder aus

Sicherheitsgriinden abgebaut werden.

Wird der FISH 4430/4431 abgebaut, ist darauf
zu achten, dass die im Boot verbleibenden

FISH 4430/4431 lInstallations- und Bedi leitung
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Fir den Einbau die Display-Einheit mit
Hilfe der Einbauschablone eine Offnung
in das Schott schneiden.

AnschlieBend die Einbauschablone

zur Bohrung der vier Locher fiir die
Montagebolzen verwenden.

Die vier Bolzen in die Messingeinsatze
an der Ruckseite der Display-Einheit
schrauben.

Daraufhin die Display-Einheit aufsetzen
und mit Unterlegscheiben und Muttern
sichern.
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5-4 Verdrahtung

Warnung

An den in den Verdrahtungspldnen
gezeigten Stellen missen 1-A-Sicherungen
eingesetzt werden.

Soweit moglich, die Geberkabel nicht in der
Néahe anderer Kabel auf dem Boot verlegen.
Elektrisches Rauschen von den Motorkabeln,
Bilgenpumpen und anderen elektrischen
Komponenten kénnen sich nachteilig auf das
Gerat auswirken.

Um den Spannungsabfall méglichst gering zu
halten, ist eine mdglichst kurze und direkte
Verbindung zur Bootsbatterie zu wéhlen. Es
ist darauf zu achten, dass die Kabelanschlisse
nicht im Kielraum liegen.

In diesem Abschnitt werden zwei
Méglichkeiten der Verdrahtung beschrieben:

Grundverdrahtung. Bei dieser Option wird
der Fischfinder nicht automatisch beim
Einschalten der Bootsziindung gestartet;
auBBerdem wird der Betriebsstundenzahler
des Motors deaktiviert.

Auto-Power-Verdrahtung Diese muss fir

Betriebsstunden und Benzin-Computer-
Optionen verwendet werden

Wichtig

Der FISH 4430/4431 muss Uber eine
12-V-Batterie und darf nicht tiber einen
Stromkreis ohne Batterie betrieben werden.

Grundverdrahtung

1-A-Sicherung

Hauptschalter

Schwarz

Schwarzer Draht: Am Batterieminuspol
anschlieBen.
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Roter Draht: Diesen Draht am Pluspol der 12-V-
Batterie hinter dem Hauptschalter anschlieBen.
Eine 1-A-Sicherung wie gezeigt einsetzen.
Gelber Draht: Am schwarzen Draht
anschlieBen. Uber diesen Draht wird der
Betriebsstundenzahler des Motors deaktiviert.
Den Fischfinder manuell einschalten, wenn der
Hauptschalter eingeschaltet wurde.

Auto-Power-Verdrahtung

Zur Zundanlage

1-A-Sicherung Weil3 (NMEA aus)

Zundschalter
-

:1 -A-Sicherung

Externer
Signaltongeber oder
externe Leuchte

Schwarz

Hauptschalter

Schwarzer Draht:Am Batterieminuspol
anschlieBen.

Roter Draht: Diesen Draht am Pluspol der 12-V-
Batterie hinter dem Hauptschalter anschlieBen.
Eine 1-A-Sicherung wie gezeigt einsetzen.

Gelber Draht: Um den Betriebsstundenzahler
des Motors zu aktivieren und den Fischfinder
automatisch zu starten, wenn die Ziindung
eingeschaltet wird, den gelben Draht

wie gezeigt Uber eine 1-A-Sicherung an

die Ziindanlage anschlieBen. Dabei ist

zu beachten, dass der Fischfinder bei
eingeschalteter Ziindung nicht ausgeschaltet
werden kann.
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Externe Alarmmittel
Bei Bedarf mit dem griinen Draht eine
sekundare Alarmanzeige anschlieBen, wie
etwa eine Blinkleuchte oder einen externen
12-V-Signaltongeber mit eingebautem
Steuerstromkreis (siehe hierzu den
Verdrahtungsplan). Wenn der externe
Signaltongeber bzw. die externe Blinkleuchte
einen Gesamtstrom von mehr als 250 mA
DC erfordert, ist ein 12-V-Relais vorzusehen.
Weitere Hinweise erhalten Sie bei lhrem
Navman Handler.

NMEA Gerdte

Bei Bedarf kann der Fischfinder tiber den
weien Draht an weiteren NMEA-Instrumenten
angeschlossen werden, wie etwa an Navman
Tochter-Anzeigen. Weitere Informationen sind
in Abschnitt 5-5 zu finden.

5-5 AnschlieBen eines FISH 4431 an andere Instrumente

Es besteht die Moglichkeit, mehrere Navman
Instrumente miteinander zu verbinden, damit
diese Daten wie Tiefe oder Geschwindigkeit
gemeinsam verwenden. Der FISH 4430/4431
nutzt das NMEA-Protokoll fur die Ausgabe der
Daten zu anderen Instrumenten.

NMEA

Bei NMEA handelt es sich um einen
Industriestandard fiir die Kommunikation
zwischen Schiffsinstrumenten. Die Daten,

die von einem Instrument Uber eine NMEA-
Leitung gesendet werden, kénnen von

einem anderen Instrument, das NMEA 0183
Version 2 akzeptiert, gelesen und angezeigt
werden. Tiefen-, Geschwindigkeits- und
Temperaturdaten werden vom FISH 4430/4431
ausgegeben und kénnen vom Navman REPEAT
3100, DEPTH 2100, GPS-Kartenplotter (Serie
5000) oder anderen NMEA-Instrumenten
gelesen und angezeigt werden.

REPEAT 3100

Tochteranzeige fur Tiefe, Geschwindigkeit,
Wassertemperatur und Batteriespannung.

von anderen Geraten.

Akzeptiert viele andere NMEA-Dateneingange

DEPTH 2100
Tiefen-Signalverstarker

Informationen Gber alle NMEA-kompatiblen Instrumente von Navman und iber Anschlussoptionen

erhalten Sie bei lhrem Navman Handler.
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Anhang A - Technische Daten

Tiefenbereich

0,6 bis 180 m (2 bis 600 FuB).
Display-Typ

FSTN Grauskala.

Bildschirmauflésung 160 (vertikal) x 120
(horizontal) Pixel.

WeiB Hintergrundbeleuchtung in
verschiedenen Stufen.

Anschlussspannung
10 bis 16,5 V Gleichspannung.
Anschlussstrom

min. 280 mA - keine
Hintergrundbeleuchtung.

max. 400 mA - volle
Hintergrundbeleuchtung.

Betriebstemperatur
0 bis 50 °C (32 bis 122 °F).
Kabellinge des Heckgebers
8 m (26 FuB) - FISH 4431
10 m (33 FuB) - FISH 4430

Typische Tiefenerfassungszeit nach dem
Start

2 Sekunden bei 30 m (100 FuB).
Ubertragen Sie frequenz
200 kHz.
Ubertragen Sie leistung
150 W effektiv bei 13,8 V Gleichspannung
(beim Burst).
Empfangerempfindlichkeit

Besser als 10 mV effektiv.
126,0 mm (5)

.

126,0 mm (5)

143,5mm (5.6")
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Erfiillte Normen
«  EMV: USAFCCTeil 15Klasse B

Europa (CE)EN50081-1 und
EN50082-1

Neuseeland und Australien
(C-Kennzeichen) AS-NZS 3548

Umgebung: IP67
Temperaturmessbereich

0 bis 37,7 °C (32 bis 99,9 °F) Auflsung 0,1

Einheiten.
Geschwindigkeitsbereich

1 bis 50 kn (57,5 mph, 96,6 km/h).
Geschwindigkeitsauflosung

0,0 bis 9,9, 10 bis 50.
Kommunikation

NMEA 0183 (Version 2.0) 4800 Baud.
NMEA-Ausgang
NMEA (Format 0183) ist ein Standard flir die
Verbindung von elektronischen Schiffsgeraten.
Der Navman Fischfinder kann die folgenden
Daten ausgeben:
- DBT (Tiefe unter Geber).

DPT (Tiefe und Kiel-Offset).

TDK (Tiefe Navman NZ - firmeneigen).

TKV (Geschwindigkeit Navman NZ
- firmeneigen).

VHW (Geschwindigkeit).
MTW (Wassertemperatur).
XDR (Batteriespannung und Benzinfluss)

279mm (11" 30,5 mm (1.2")
- e -

—

88.5mm (3.5")
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Anhang B - Fehlersuche

Bei der Erstellung der Fehlersuche-Hilfe
wurde davon ausgegangen, dass der Benutzer
die entsprechenden Abschnitte in diesem
Handbuch gelesen und verstanden hat.

In vielen Féllen besteht die Mdglichkeit,
Probleme zu |8sen, ohne die Display-Einheit zur
Reparatur an den Hersteller zurlickzuschicken.
Befolgen Sie die Anleitungen in dieser
Fehlersuche, bevor Sie sich an den nachsten
Navman Héndler wenden.

Das Gerét besitzt keine Teile, die vom
Benutzer repariert werden kénnen. Damit
sichergestellt ist, dass die Display-Einheit
korrekt zusammengebaut wird und
wasserdicht ist, sind spezielle Methoden und
Testgeréate erforderlich. Werden vom Benutzer
an einem Navman Fischfinder Reparaturen
vorgenommen, geht die Garantie verloren.

Reparaturen am FISH 4430/4431 durfen nur
von einem von Navman NZ zugelassenen
Service Centre durchgefiihrt werden. Muss eine
Display-Einheit zwecks Reparatur zum Service
Centre geschickt werden, ist (sind) unbedingt
gleichzeitig der (die) Geber mitzuschicken.

Weitere Informationen sind auf unserer
Website zu finden. www.navman.com

1. Der Fischfinder ldsst sich nicht
einschalten:

a) Navman Fischfinder sind fiir den Betrieb
an einer 12-V-Batterie konzipiert, wobei
die Spannung zwischen 10 und 16,5V
liegen darf. Ist die dem Gerét zugefiihrte
Spannung zu hoch, wird eine riickstellbare
Sicherung ausgel6st, wodurch das Gerat
ausgeschaltet wird.

b) Priifen, ob der NS-Stecker des Stromkabels
an der Rickseite der Display-Einheit
fest eingesteckt und der Verschlussring
festgedreht ist. Der Verschlussring muss
fest sitzen, um einen wasserdichten
Anschluss zu gewdhrleisten.

c) Unter Last die Batteriespannung messen.
Dazu einige Leuchten, das Radio oder
andere an die Batterie angeschlossene
Verbraucher einschalten. Betragt die
Spannung weniger als 10 V:
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e)

f)

a)
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Kénnen die Batterieanschliisse oder die
Dréhte an den Anschliissen korrodiert sein.

Wird die Batterie nicht richtig geladen
oder muss unter Umstdnden ausgetauscht
werden.

Stromkabel Uber die gesamte Lange
auf Schaden wie Einschnitte, Risse oder
Quetschungen untersuchen.

Prufen, ob der rote Draht am Pluspol und
der schwarze Draht am Minuspol der
Batterie angeschlossen ist. Bei Auto-
Power-Verdrahtung ist zu priifen, ob die
gelben Drahte an den Ziindungsstromkreis
angeschlossen sind. Auerdem den
Hauptschalterstromkreis des Boots
Uberprifen (siehe Abschnitt 5-4).

NS-Stecker des Stromkabels auf Korrosion
prifen und ggf. reinigen oder erneuern.

In das Stromkabel geschaltete Sicherungen
tberprifen. Eine Sicherung kann
durchgebrannt sein, auch wenn sie intakt
erscheint, oder sie kann korrodiert sein.
Sicherung priifen oder durch eine intakte
Sicherung ersetzen.

Der Fischfinder ldsst sich nicht
ausschalten:

Der Fischfinder wurde unter Umsténden so
verdrahtet, dass der Betriebsstundenzahler
aktiviert ist. Dabei ist zu beachten, dass der
Fischfinder bei eingeschalteter Ziindung
nicht ausgeschaltet werden kann (siehe
Abschnitt 5-4).

Der Betrieb des Fischfinders setzt
gelegentlich aus:

Prifen, ob sich im Bereich des Gebers
Fremdkorper (z. B. Seegras, Plastiktiite)
befinden.

Der Geber wurde moglicherweise beim
Anfahren, beim Beriihren des Grunds oder
wahrend der Fahrt durch Fremdkorper
usw. beschadigt. Unter Umstéanden

wurde der Geber durch Stoeinwirkung
aus der Halterung herausgedriickt.

Weist der Geber keine Schaden auf,

ist er bis zum Einrasten nach unten zu
driicken (Hinweise dazu sind dem Geber-
Installationshandbuch zu entnehmen).
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d)

e)

9)

h)
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Betragt die Wassertiefe weniger als 0,6 m
(2 FuB), kann die Grund- und Tiefenanzeige
uneinheitlich sein und gelegentlich
ausfallen. Diese Tiefe wird vom Geber
gemessen und ermdglicht keine Kiel-
Offset-Einstellung.

Die manuelle Verstéarkung ist
moglicherweise zu niedrig eingestellt,

so dass ein schwaches Echo vom Grund
bewirkt werden kann oder keine
Fischsignale gesendet werden. Ist die
automatische Verstarkung deaktiviert, ggf.
die Verstarkung erhohen.

Darauf achten, dass die riickwértige
Unterseite des Gebers geringfligig unter
der Vorderseite liegt und die Vorderseite
maoglichst weit in das Wasser hineinreicht,
damit mdglichst wenig Blaschen durch
Hohlraumbildung entstehen kénnen.
Weitere Informationen sind im Geber-
Installationshandbuch zu finden.

Priifen, ob die NS-Stecker des Gebers und
des Stromkabels an der Riickseite der
Display-Einheit fest eingesteckt sind und
der Verschlussring festgedreht ist. Der
Verschlussring muss fest sitzen, um einen
wasserdichten Anschluss zu gewahrleisten.

Geber- und Stromkabel tiber die gesamte
Lange auf Schaden wie Einschnitte, Risse
oder Quetschungen untersuchen.

Priifen, ob ein weiterer Fischfinder oder ein
Echolot eingeschaltet ist, durch den bzw.
das der FISH 4430/4431 gestort werden
kann.

Elektrisches Rauschen vom Bootsmotor
oder einem Zubehorteil kann die Funktion
des (der) Geber und/oder des Navman
Fischfinders beeintréchtigen. Dies

kann dazu fuhren, dass der Fischfinder
automatisch die Verstarkung verringert, es
sei denn, es wird die manuelle Verstarkung
verwendet. Dabei werden schwéachere
Signale wie etwa von Fischen oder

sogar vom Grund vom Fischfinder nicht
auf dem Display angezeigt. Uberpriift
werden kann dies durch Ausschalten
anderer Instrumente, Zubehorteile (z. B.
Bilgenpumpe) und des Motors, bis das
verantwortliche Gerat gefunden wird.

NAVMAN

4
a)

b,

a)

Durch elektrisches Rauschen verursachte
Stérungen konnen wie folgt vermieden
werden:

Neuverlegen der Strom- und Geberkabel
in gréBerem Abstand von den anderen
Kabeln im Boot.

Direktes AnschlieBen des Stromkabels des
Gerdts an der Batterie anstatt tiber einen
Sicherungsblock oder den Ziindschalter.

Grund wird nicht angezeigt:

Am Fischfinder wurde moglicherweise die
manuelle Bereichseinstellung aktiviert, und
die Tiefe liegt unter Umstanden auBerhalb
des eingestellten Bereichs. Entweder den
Fischfinder auf automatische Bereichs-
einstellung umschalten oder einen anderen
Tiefenbereich wahlen (siehe Abschnitt 3-9).

Die Tiefe liegt ggf. auBerhalb des Bereichs
des Fischfinders. Im Auto-Modus wird auf
der Display-Einheit die zuletzt angezeigte
Tiefe blinkend angezeigt; anschlieend
erscheint die Anzeige “--.-", die darauf
hinweist, dass kein Grund erkannt wird.

Die Anzeige des Grunds erfolgt wieder bei
einer Tiefe von weniger als 180 m (600 FuB).

Der Grund wird zu weit oben auf dem
Bildschirm angezeigt:

Der Fischfinder ist unter Umstanden auf
manuelle Bereichseinstellung gestellt,

und der gewahlte Bereich ist zu hoch

fur die Tiefe. Entweder den Fischfinder

auf automatische Bereichseinstellung
umschalten oder einen anderen
Tiefenbereich wahlen (siehe Abschnitt 3-9).

. Echo des Grunds verschwindet oder

aussetzende digitale Anzeige,
wahrend sich das Boot bewegt:

Darauf achten, dass die riickwartige
Unterseite des Gebers geringfligig unter
der Vorderseite liegt und die Vorderseite
moglichst weit in das Wasser hineinreicht,
damit moglichst wenig Blaschen durch
Hohlraumbildung entstehen kénnen.
Weitere Informationen sind im Geber-
Installationshandbuch zu finden.

FISH 4430/4431 Installations- und Bedi itung
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FISH 4430/4431 linstallations- und Bedi leitung NAVMAN

Der Geber ist moglicherweise in
Turbulenzen geraten. Luftblasen im Wasser
unterbrechen die Echos, so dass der
Fischfinder den Grund oder andere Ziele
nicht erkennen kann. Dies geschieht haufig
beim Zurlicksetzen des Boots. Der Geber
muss bei regelméBiger Wasserstrémung
montiert werden, damit der Fischfinder bei
allen Bootsgeschwindigkeiten funktioniert.

Elektrisches Rauschen vom Bootsmotor
kann den Fischfinder beeintrachtigen.
Zundkerzen mit Entstérkondensatoren
einbauen.

Der Fischfinder gibt beim Einschalten
einen Signalton ab, es wird aber nichts
angezeigt:

Der Fischfinder arbeitet moglicherweise,
doch wurden ggf. zu hohe oder zu niedrige
Kontrasteinstellungen gewéhlt. Fischfinder
ausschalten. Dann > halten und die ®
Taste driicken, um den Fischfinder auf

die voreingestellte Kontrasteinstellung
zuriickzusetzen.

Die falsche Sprache wird angezeigt:
Siehe Abschnitt 2.
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Lon 174° 44 535'E

Made in New Zealand

Lat 36° 48.404'S
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